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Załącznik Z6.

Ilustracje do monografii [1/3]: ich opisy i nazwy plikow z ich skanami
(przygotował Dr Jan Pająk, 9 października 2000 roku)

Objaśnienia:

- Do wszystkich ilustracji opublikowanych w monografii [1/3] odnoszą się zastrzeżenia copyright wyszczególnione dla całej owej monografii;


- To co w monografii [1/3] oznaczono jaki pojedynczy rysunek, w rzeczywistości może składać się nawet z kilku odrębnych ilustracji wykonanych odmiennymi technikami (np. ręcznych rysunków i fotografii) jakich skany przechowywane są w kilku odrębnych plikach;


- Wszystkie rysunki z monografii [1/3] są unikalne dla tej monografii ponieważ obecnie [1/3] jest przez autora traktowana jako najbardziej podstawowa z wszelkich jego opracowań. Jednak sporo rysunków występujących w monografii [1/3] zostalo powtórzone również w innych opracowanich autora. Zestawienie jakie rysunki i gdzie zostały powtórzone podane zostaje po spisie treści tej monografii.


- Plikom zawierającym skany z ilustracjami do monografii [1/3] przyporządkowano nazwy jakie obejmują następujące segmenty: 



-- numer kolejny danego rysunku (numer ten składa się z literki oznaczającej rozdział do jakiego rysunek ten przynależy oraz z liczby oznaczającej numer kolejny rysunku w tym rozdziale),



-- położenie danej ilustracji na owym rysunku, 



-- kropka, 



-- numer opracowania (t.j. 1_3 dla monografii [1/3]), 



-- kropka, 



-- format pliku z ilustracją (t.j. symbol "gif" dla rysunków ręcznych typu "linart", oraz symbol "jpg" dla fotografii). 


Niekiedy po numerze kolejnym danego rysunku zamiast położenia danego rysunku podane jest słowo "framed" (np. patrz r1_framed.1_3.gif) które oznacza "ilustracja ujęta w ramkę i dodana do właściwego rysunku".


Należy tutaj zwrócić uwagę, że położenie danej ilustracji na rysunku do którego ilustracja ta przynależy oznaczane jest następującymi symbolami które włączone są do nazwy pliku w podanej poniżej kolejności:



h = high/góra, 



l = low/dół, 



hl = high-left/góra-lewo, 



hm = high-middle/góra-środek, 



hr = high-right/góra-prawo, 



ll = low-left/dół-lewo, 



lm = low-middle/dół-środek, 



lr = low-right/dół-prawo.

Oczywiście jeśli poszczególne ilustracje rozłożone są na rysunku w kolejności czytania, wówczas  ich położenie wyrażone jest albo kolejnymi literkami alfabetu: a, b, c, itd.; albo też kolejnymi numerami: 1, 2, 3, itp. W niektórym przypadku zamiast położenia danej ilustracji na rysunku, wskazany jest widok z jakiego dany rysunek został ujęty. Widok ten oznaczono symbolem "s" od "side view" dla widoku bocznego, oraz symbolem "t" od "top view" dla widoku z góry. Czasami, szczególnie w odniesieniu do widoków komór oscylacyjnych, przed literkami "s" lub "t" może też występować liczba 1, 2 lub 3, która oznacza generację (np. oznaczenie "3t" wskazuje wówczas na widok z góry komory oscylacyjnej 3-ciej generacji). 


Niektóre ilustracje, szczególnie zdjęcia UFO lub lądowisk tych UFO, autor posiada aż w kilku różnych wersjach jakich odrębne zaprezentowanie wnosi cenne dodatkowe informacje. W przypadku takich odmiennych wersji zdjęciowych tego samego obiektu, autor dołaczył je pod numerem _2 lub _3  zastępującym symbol położenia ilustracji na danym rysunku. Jeśli więc jakaś ilustracja posiada teki numer _2 lub _3 (np. patrz ilustracje k4.1_3.jpg i k4_2.1_3.jpg, oraz p3b_2, p3b_3, czy s1d i s1d_2, czy s7 i s7_2), a jednocześnie brak jest ilustracji oznaczonej numerem _1, wówczas oznacza to że jest ona drugą, lub trzecią wersją poprzedniej/oryginalnej ilustracji.  


- Na poniższym wykazie każda odrębna ilustracja wyszczególniona została w odrębnym wierszu (jeśli dany rysunek ujmuje sobą kilka ilustracji, pierwszy wiersz z ogólnym tytułem tego rysunku nie posiada przyporządkowanego do siebie żadnego pliku ze skanem);


- Symbol & poprzedzający niektóre ilustracje wskazuje fotografie zeskanowane w kolorze;

Zestawienie: Poniżej zestawiono ilustracje włączone w obręb monografii [1/3], wraz z nazwami plików zawierających skany owych ilustracji. Nazwy plików podano w dwóch kolumnach. Pierwsza z tych kolumn, oznaczona "plik w [1/3]", ujawnia nazwę pliku zawierającego tą ilustrację a zawartego w zbiorze ilustracji przynależnych do monografii [1/3]. Natomiast kolumna "plik w innych" oznacza nazwę pliku z tą samą ilustracją ale zawartego w zbiorach ilustracji przynależnych do opracowań innych niż monografia [1_3]. Symbol ~ oznacza ilustrację bardzo podobną, jednak nie identyczną.

-------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------

Rys. Nr.  Opis - co rysunek ów przedstawia

- plik w [1/3]

- plik w innych   

-------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------

Tab. B1. Tablica Cykliczności dla urządzeń napędowych.
- b1_tab.1_3.gif

Rys. C1. Formowanie komory oscylacyjnej z 2 obwodów.
- c1.1_3.gif

Rys. C2. Uzasadnienie użycia igło-kształtnych elektrod.
- c2.1_3.gif

Rys. C3. Komory pierwszej, drugiej i trzeciej generacji.
- c3.1_3.gif

Rys. C4. Neutralizacja sił elektro-magnetycznych komory.
- c4.1_3.gif 

Rys. C5. Kapsuła dwukomorowa pierwszej generacji.
- c5.1_3.gif

- a1c.7_2.gif

Rys. C6. Wygląd kapsuł dwukomorowych magnokraftu.
- c6.1_3.gif 

Rys. C7. Formowanie strumienia wynikowego w kapsule.
- c7.1_3.gif

Rys. C8. Kapsuły dwukomorowe drugiej i trzeciej generacji.


(2s) Widok boczny kapsuły 2 generacji.

- c8_2s.1_3.gif 


(3s) Widok boczny kapsuły 3 generacji.

- c8_3s.1_3.gif 


(2io) Widok od góry wylotów kapsuł 2 generacji.
- c8_2io.1_3.gif 


(3io) Widok od góry wylotów kapsuł 3 generacji.
- c8_3io.1_3.gif

Rys. C9. Konfiguracja krzyżowa pierwszej generacji.
- c9.1_3.gif

Rys. C10. Prototypowa konfiguracja krzyżowa komór 1 generacji.


(1s) Widok boczny konfiguracji 1 generacji.

- c10_1s.1_3.gif 


(1t) Widok od góry konfiguracji 1 generacji.
- c10_1t.1_3.gif 

Rys. C11. Konfiguracje krzyżowe komór 2 i 3 generacji.


(2s) Widok boczny konfiguracji 2 generacji.

- c11_2s.1_3.gif


(2t) Widok od góry konfiguracji 2 generacji.
- c11_2t.1_3.gif


(3s) Widok boczny konfiguracji 3 generacji.

- c11_3s.1_3.gif


(3t) Widok od góry konfiguracji 3 generacji.
- c11_3t.1_3.gif

Rys. C12. "Krzywa równowagi" pola komór oscylacyjnych - c12.1_3.gif

Rys. C13. Stanowisko do badań komory oscylacyjnej.


(a) Model komory sfotografowany w ciemności.
- c13a.1_3.jpg 

&
(b) Fotografia stanowiska badawczego. 

- c13b.1_3.jpg 

Rys. D1. Wygląd wehikułu czteropędnikowego 1 generacji.


(a) Wygląd ogólny wehikułu 1 generacji.

- d1a.1_3.gif 


(bc) Kształty pędników 1 generacji.

 
- d1bc.1_3.gif 

Rys. E1. Układy napędowe napędu osobistego.


(a) Magnokraft K3 w pozycji wiszącej.

- e1a.1_3.gif 


(b) Układ napędowy napędu osobistego.
 
- e1b.1_3.gif 

Rys. E2. Standardowy kombinezon napędu osobistego.
- e2.1_3.gif 

Rys. E3. Siły formowane przez napęd osobisty.


(lewa) Układ sił zewnętrznych działających na napęd- e3l.1_3.gif 


(prawa) Układ sił wewnętrznych w napędzie. 
- e3r.1_3.gif 

Rys. E4. Modyfikacje standardowego napędu osobistego.


(a) Napęd z pędnikami w epoletach.

- e4a.1_3.gif


(b) Napęd z hełmem i poduszką biodrową.

- e4b.1_3.gif

Tab. F2. Zależność współczynnika "K" od stosunku "D/H" - f2_tab.1_3.gif

Rys. F1. Budowa i wygląd magnokraftu typu K3.


(a) Budowa i podzespoły magnokraftu K3

- f1a.1_3.gif

- a1a.7_2.gif


(b) Wygląd boczny magnokraftu typu K3

- f1b.1_3.gif

- a1b.7_2.gif


(c) Kulisty kompleks latający magnokraftów (K3)
- f1c.1_3.gif

Rys. F2. Zasada pochylania osi magnetycznej pędnika.
- f2.1_3.gif

Rys. F3. Układ napędowy magnokraftu (9 pędników)
- f3.1_3.gif

Rys. F4. Pozycje magnokraftu: (a) stojąca i (b) wisząca.
- f4.1_3.gif

Rys. F5. Główne podzespoły magnokraftu.


- f5.1_3.gif

Rys. F6. Sześć podstawowych konfiguracji magnokraftów.


#1. Kompleksy latające (latające cygaro)

- f6_1.1_3.gif
- b2_1.4b.gif


#2. Zestawy semizespolone



- f6_2.1_3.gif
- b2_2.4b.gif


#3. Zestawy niezespolone



- f6_3.1_3.gif
- b2_3.4b.gif


#4. Układy podwieszone



- f6_4.1_3.gif
- b2_4.4b.gif


#5. Systemy latające



- f6_5.1_3.gif
- b2_5.4b.gif


#6. Latające klustery



- f6_6.1_3.gif
- b2_6.4b.gif

Rys. F7. Cygaro posobne z 7-miu magnokraftów typu K6.


(a) Wygląd boczny całego cygara


- f7a.1_3.gif


(b) Przekrój poosiowy cygara pokazujący pędniki
- f7b.1_3.gif

Rys. F8. Fizyczne kompleksy latające magnokraftów.


(1) Cygaro przeciwsobne z 7 magnokratów typu K3- f8_1.1_3.gif


(2) Konfiguracja jodełkowa 4 odmiennych typów.




(a) Przekrój jodełki ukazujący pędniki.
- f8_2a.1_3.gif



(b) Wygląd boczny jodełki.


- f8_2b.1_3.gif

Rys. F9. Przykłady zestawów semizespolonych.


(a) Zestaw w kształcie "szpulki"


- f9a.1_3.gif


(b) Zestaw w kształcie "paciorków"

- f9b.1_3.gif

Rys. F10. Zestaw niezespolony magnokraftów typu K7.


(góra) Wygląd zewnętrzny takiego zestawu

- f10h.1_3.gif


(dół) Przekrój pionowy pokazujący pracę pędników
- f10l.1_3.gif

Rys. F11. Platformy nośne magnokraftów.


(a) Nietoperzyca ("matka" z podwieszonymi dziećmi)- f11a.1_3.gif


(b) "Zygzak" (zwarte dwa statki tego samego typu)- f11b.1_3.gif

Rys. F12. Przykłady latających systemów.


(a) Pojedyncza cela z 16 magnokraftów typu K3
- f12a.1_3.gif


(b) Latający system o kształcie "piszczałek"
- f12b.1_3.gif


(c) Latający system o kształcie "plastra miodu"
- f12ca.1_3.gif


(d) Latający system o kształcie "platformy"
- f12d.1_3.gif

Rys. F13. Latający kluster magnokraftów, i jego lądowisko- f13.1_3.gif

Rys. F14. Zasada sprzęgania dwóch magnokraftów.


(a) Procedura poprzez zestaw niezespolony.
- f14_1.1_3.gif


(b) Procedura porzez zestaw semizespolony.
- f14_2.1_3.gif

Rys. F15. Siły działające na konstrukcję magnokraftu.
- f15.1_3.gif

Rys. F16. Wygląd pojedynczej celi systemu magnokraftów - f16.1_3.gif

Rys. F17. Zasady zazębiania się kołnierzy magnokraftów.


(a) Cygaro zazębione z jednym magnokraftem K3
- f17a.1_3.gif


(b) Dwa cygara typu K6 (razem 6 wehikułów)
- f17b.1_3.gif


(c) Dwa cygara typu K7 (razem 7 wehikułów)
- f17c.1_3.gif

Rys. F18. Równania kształtu i wymiarów magnokraftu.
- f18.1_3.gif

Rys. F19. Zarysy 8 typów magnokraftów załogowych.


(a) Magonkraty typów K3 do K6 z soczewkowatym kołnierzem:



K3 typu




- f19a_k3.1_3.gif



K4 typu




- f19a_k4.1_3.gif



K5 typu




- f19a_k5.1_3.gif



K6 typu




- f19a_k6.1_3.gif


(b) Magnokraty K7 do K10 z obręczowym kołnierzem:



K7 typu




- f19b_k7.1_3.gif



K8 typu




- f19b_k8.1_3.gif



K9 typu




- f19b_k9.1_3.gif



K10 typu




- f19b_k10.1_3.gif

Rys. F20. Identyfikowanie współcz. typu "K" magnokraftu- f20.1_3.gif

Rys. F21. Siła wyporu magnetycznego ponad równikiem.
- f21.1_3.gif

Rys. F22. Równoleżnikowa siła napędowa magnokraftu.


(a) Formowanie (jakby magnetyczny Efekt Magnusa)- f22a.1_3.gif


(b) Kierunek działania (reguła toczącej się kuli).
- f22b.1_3.gif

Rys. F23. Moment obrotowy i pochyłowy magnokraftu.
- f23.1_3.gif

Rys. F24. Stacjonarne obwody magnetyczne w typie K6.
- f24.1_3.gif

Rys. F25. Wirujące obwody magnetyczne w statku typu K6.


(a) Przekrój pionowy pokazujący obwody pędników - f25a.1_3.gif


(b,c) Widoki boczne obwodów magnetycznych
- f25bc.1_3.gif

Rys. F26. Zamiana pulsów pola na wir magnetyczny.
- f26.1_3.gif

Rys. F27. Przykład obrazu jonowego wiru magnetycznego - f27.1_3.gif

Rys. F28. Widzialność pędników w magnokrafcie typu K3.


(a) Pokazana w widoku od spodu.


- f28a.1_3.gif


(b) W widoku bocznym u zestawu niezespolonego.
- f28b.1_3.gif

Rys. F29. Objaśnienie zasady formowania obrazu pulsów
- f29.1_3.gif

Rys. F30. System SUB lamp pozycyjnych magnokraftu.
- f30.1_3.gif

Rys. F31. Zasada formowania tuneli przez magnokraft
- f31.1_3.gif

- b3.4b.gif

Rys. F32. Efekt "soczewki magnetycznej" w magnokrafcie- f32.1_3.gif

Rys. F33. Wpływ wysokości zawisu na kształt lądowiska
- f33.1_3.gif

- a3h.7_2.gif

Rys. F34. Niskie lądowiska dla trybów wiru i bijącego.
- f34.1_3.gif

Rys. F35. Lądowisko z obwodami nawracającymi po ziemi- f35.1_3.gif

Rys. F36. Wykładanie roślinności obwodami w powietrzu.
- f36.1_3.gif

Rys. F37. Kształt i wymiary lądowisk latającego systemu.


(a) Lądowisko pojedynczej celi systemu latającego
- f37a.1_3.gif


(b) Lądowisko latającego systemu "platforma"
- f37b.1_3.gif


(c) Lądowisko latającego systemu o kształcie koła - f37c.1_3.gif

Rys. F38. Zależności matematyczne w kręgach zbożowych- f38.1_3.gif

Rys. F39. Rozkład najważniejszych pomieszczeń magnokraftów.


(a) W magonkratach K3 do K6 z soczewkowatym kołnierzem:



K3 typu




- f39a_k3.1_3.gif



K4 typu




- f39a_k4.1_3.gif



K5 typu




- f39a_k5.1_3.gif



K6 typu




- f39a_k6.1_3.gif


(b) W magonkratach K7 do K10 z obręczowym kołnierzem:



K7 typu




- f39b_k7.1_3.gif



K8 typu




- f39b_k8.1_3.gif



K9 typu




- f39b_k9.1_3.gif



K10 typu




- f39b_k10.1_3.gif

Rys. H1. TAK/NIE odpowiedź w wahadełku.

- h1.1_3.gif

&Rys. H2. Mr. Alan Plank ze swoją pompą.

- h2.1_3.jpg

Rys. H3. Wycinek mapy wszechświata.


- h3.1_3.gif

Rys. I. Logo totalizmu.




- i.1_3.gif

Rys. J1. "Światło pochłaniania" z różdżki radiestezyjnej.
- j1.1_3.jpg

Rys. J2. Stoły lewitowane przez Eusapię Palladino.


(góra) Stół lewitowany w Londynie w 1903 roku
- j2h.1_3.gif


(dół) Fotografia z książki "Spirits & Spirit Worlds" - j2l.1_3.gif

Rys. J3. Telekinetyczny spadek temperatury dłoni.

&
(a) Rozkład temperatur na dłoni o 10:12

- j3a.1_3.jpg

&
(b) Rozkład temperatur dłoni o 10:14 (po 2 min)
- j3b.1_3.jpg

&
(c) Rozkład temperatur dłoni o 10:15 (po 3 min)
- j3c.1_3.jpg

Tab. K1. Tablica cykliczności dla urządzeń energetycznych- k1_tab.1_3.gif

Rys. K1. Działanie silnika telekinetycznego Johnson'a.
- k1.1_3.gif

Rys. K2. Telekinetyczna "N-Machine".


- k2.1_3.jpg

Rys. K3. Budowa i działanie "N-Machine".


- k3.1_3.gif

Rys. K4. Zdjęcie telekinetycznego agregatu Thesta-Distatica- k4.1_3.jpg

Rys. K5. Konstrukcja telekinetycznej influenzmaschine.


(a) Widok influenzmaschine pokazany od tyłu 
- k5a.1_3.gif


(b) Widok z przodu (widoczne wszystkie podzespoły)- k5b.1_3.gif


(c) Rama (struktura nośna) tej maszyny

- k5c.1_3.gif


(d) Schemat kinematyczny tej maszyny

- k5d.1_3.gif


(e) Widok z boku (pokazane czoło wrzecionka)
- k5e.1_3.gif

Rys. K6. Obwody telekinetycznej influenzmaschine.
- k6.1_3.gif

Rys. K7. Schemat elektryczny baterii telekinetycznej.
- k7.1_3.gif

Rys. K8. Ewolucja idei technicznej od prototypu do wdrożenia.


(a) Działanie aeolipile (Hero z Aleksandrii, 130 BC) - k8a.1_3.gif


(b) Działanie turbiny parowej (C. A. Parsons, 1884)- k8b.1_3.gif

Rys. L1. Wygląd wehikułu czteropędnikowego 2 generacji (T3).


(1) Przykład wehikułu czteropędnikowego 1 generacji- l1_1.1_3.gif


(2) Wygląd wehikułu czteropędnikowego 2 generacji - l1_2.1_3.gif


(3) Porównaj go też z wehikułem 3 generacji 
- l1_3.1_3.gif

Rys. M1. Wymiary whikułu czteropędnikowego 3 generacji (T3).


(1) Przykład wymiarów wehikułu 1 generacji
- m1_1.1_3.gif


(2) Istotne wymiary wehikułu 2 generacji

- m1_2.1_3.gif


(3) Istotne wymiary wehikułu 3 generacji

- m1_3.1_3.gif

Rys. N1. Zdjęcia piramidy telepatycznej.

&
(Góra) Autor trzymający tą piramidę

- n1h.1_3.jpg

- c2h.7_2.jpg

&
(Dół) Zdjęcie wnętrza piramidy telepatycznej
- n1l.1_3.jpg

- c2l.7_2.jpg

Rys. N2. Wygląd i budowa piramidy telepatycznej.
- n2.1_3.gif

- c3.7_2.gif

Rys. N3. Obwody elektryczne piramidy telepatycznej.
- n3.1_3.gif

- d1.7_2.gif

Rys. N4. Budowa urządzenia ujawniającego.

- n4.1_3.gif

- d2.7_2.gif

Rys. N5. Oficjalne portrety diabłów.

&
(1) Zdjęcie diabła z Zamku Wysokiego w Malborku - n5_1.1_3.jpg
- c4d.4b.jpg

&
(2) Zdjęcie diabła z ambony w Rabczycach 
- n5_2.1_3.jpg
- c4c.4b.jpg

&
(3) Zdjęcie diabła z "The Unexplained" 

- n5_3.1_3.jpg
- c4e.4b.jpg

Rys. O1. Fotografia UFO typu K3 z Yungay, Peru, 1967.
- o1.1_3.jpg


(W obramowaniu) Wygląd magnokraftu typu K3.
- o1_framed.1_3.jpg

Rys. O2. Zdjęcia kołnierza bocznego i wklęsłości spodniej UFO.


(a) UFO K5 z Zanesville, Ohio, 13 listopada 1966 - o2a.1_3.jpg


(b) UFO ponad Passaic, New Jersey, 29 lipca 1952- o2b.1_3.jpg

Rys. O3. Zarys kolumny centralnej i sufitu UFO (1966 r.)
- o3.1_3.jpg

Rys. O4. Scianki boczne kabiny załogi UFO typu K4.


(góra) Całe zdjęcie UFO, Rudi Nagora, 1971 rok.
- o4h.1_3.jpg


(dół) Powiększenie obiektu ze zdjęcia Rudi Nagora
- o4l.1_3.jpg

Rys. O5. UFO typu K8 nad Grenoble, Francja (1971 r.).
- o5.1_3.jpg

Rys. O6. UFO typu K10 nad Tijuca, Brazylia, 1952 rok.


(a) Całe zdjęcie UFO z Tijuca


- o6a.1_3.jpg


(b) Powiększenie obektu z Tijuca


- o6b.1_3.jpg

Rys. O7. Nogi UFO na fotografii z Yorba Linda, USA.
- o7.1_3.jpg

Rys. O8. Zestawienie różnorodności kształtów UFO.
- o8.1_3.jpg

Rys. O9. Kompleks kulisty UFO


(ab) Wygląd boczny kompleksu magnokraftów
- o9ab.1_3.gif


(c) Fotografia Thorn'a kulistego UFO typu K6
- o9c.1_3.jpg


(d) Powiększenie UFO z fotografii Thorn'a

- o9d.1_3.jpg


(e) Kształt UFO Thorn'a w rekonstrukcji GICOFF
- o9e.1_3.jpg

Rys. O10. Fotografie cygaro-kształtnych wehikułów UFO.


(a) Cygaro UFO z Palomar Gardens, 1952 rok
- o10a.1_3.jpg


(b) Cygaro UFO z Palermo, Sycylia, 1978 rok
- o10b.1_3.jpg


(c) cygara UFO nad Nowym Jorkiem, 1950 rok
- o10c.1_3.jpg


(d) Powiększenie cygara UFO z Nowego Jorku (c)
- o10d.1_3.jpg

Rys. O11. Rysunki wehikułów UFO o kształcie choinki.


(a) Anglia, 1977 rok (Josephine Hewison).

- o11a.1_3.jpg


(b) Tasmania, 1974 rok (Mrs. W.)


- o11b.1_3.jpg

Rys. O12. Konfiguracja niezespolona UFO typu K3.
- o12.1_3.jpg

Rys. O13. Zdjęcie semizespolonego UFO K6 (Oregon UFO, 1966).


(a) Cała fotografia Oregon UFO typu K6, 1966
- o13a.1_3.jpg


(b) Powiększenie obiektu z fotografii Oregon UFO
- o13b.1_3.jpg

Rys. O14. Zdjęcie platformy nośnej UFO K5, USA, 1967
- o14.1_3.jpg

Rys. O15. Rozłożenie pędników u UFO typu K3.


(A) Pędniki magnokraftu K3 widziane od spodu
- o15a.1_3.gif


(B) Pędniki UFO typu K3 sfotografowane od spodu- o15b.1_3.jpg

&Rys. O16. Motunau Beach UFO K5, Nowa Zelandia, 1979- o16.1_3.jpg

Rys. O17. Słupy światła wytwarzane przez pędniki UFO K3 - o17.1_3.jpg

Rys. O18. Zdjęcia pulsujących obwodów magnetycznych UFO.


#1. Zasada ujawniania zajarzeń obwodów UFO
- o18_1.1_3.gif


#2. Szybko poruszające się UFO z Chamberlain
- o18_2.1_3.jpg


#3. Pulsujące UFO Karl'a Maier z 1962 roku
- o18_3.1_3.jpg


#4. 






- o18_4.1_3.jpg

Rys. O19. Zdjęcia wirujących obwodów magnetycznych UFO.


AB. Obwody magnetyczne magnokraftu

- o19ab.1_3.gif


C. Fotografia boczna obwodów UFO typu K6
- o19c.1_3.jpg


D. Fotografia oddolna pędnika i fragmentu obwodów - o19d.1_3.jpg

Rys. O20. Jonowy obraz wiru UFO typu K4.

- o20.1_3.jpg

Rys. O21. Jonowe obrazy wirów UFO typu K7 i K8.


(a) McMinnville, Oregon, USA, 1950 roku

- o21a.1_3.jpg


(b) Rouen, Francja, 1954 rok


- o21b.1_3.jpg

Rys. O22. Ekstremalnie szybko lecące UFO: Nowa Zelandia.


(a) Cała fotografia UFO, Mayor Island, 1973 rok.
- o22a.1_3.jpg


(b) Powiększenie wehikułu UFO z tej fotografii.
- o22b.1_3.jpg

Rys. O23. Nocne zdjęcie UFO K3 z wirem magnetycznym
- o23.1_3.jpg

Rys. O24. Nocne zdjęcia UFO typów K3 i K5 w trybie bijącym.


(a) Tulsa, Oklahoma, USA, 1965 rok.

- o24a.1_3.jpg


(b) Alberton, Południowa Australia, 1967 rok.
- o24b.1_3.jpg

Rys. O25. UFO K3 w trybie soczewki magnetycznej.
- o25.1_3.jpg

Rys. O26. Hiszpańskie UFO K7 z soczewką magnetyczną
- o26.1_3.jpg

Rys. O27. Magnetyczny charakter lotu UFO (UFO w kształcie buta).


(a) UFO nad Lubbock, 1951 rok (okrągłe)

- o27a.1_3.jpg


(b) UFO nad Lubbock, 1951 rok (kształt buta)
- o27b.1_3.jpg


(c) Rysunki Renato Vesco: wyjaśniają kształt buta
- o27c.1_3.gif

Rys. O28. Dowód jak błędne są naukowe analizy zdjęć UFO.


(a) Fotografia UFO typu K7, San Jose de Valderas - o28a.1_3.jpg


(b) Komputerowe "udoskonalenie" tej fotografii
- o28b.1_3.jpg

Rys. O29. Foto UFO K5 z teleskopu orbitanego "Hubble"
- o29.1_3.jpg

Rys. O30. Lokomotywa Blenkinsop'a z 1811 roku.
- o30.1_3.jpg

Rys. O31. Zagospodarowanie wnętrza UFO typu K7.
- o31.1_3.jpg

Rys. O32. Odcisk buta sprzed około 550 milionów lat.
- o32.1_3.jpg

- b1.7_2.jpg

Rys. O33. Twarz ludzka na Marsie z Misji Vikinga.
- o33.1_3.jpg

Rys. P1. Zdjęcia lądowisk pojedynczych UFO.

&
(A) Dwa pierścienie koncentryczne


- p1a.1_3.jpg

- a3ll.7_2.jpg

&
(B) Pierścień z centralnym wypaleniem

- p1b.1_3.jpg

- a3lm.7_2.jpg

&
(C) Podwójne pierscienie boczne


- p1c.1_3.jpg

- a3lr.7_2.jpg

&
(D) Porównanie lądowisk UFO typu K4, K6 i K7
- p1d.1_3.jpg

Rys. P2. Lądowisko celi latającego systemu UFO typu K3.


(a) Wygląd jednej celi latającego systemu typu K3
- p2a.1_3.gif


(b) "Czterolistna koniczynka" lądowiska takiej celi
- p2b.1_3.gif

&
(c) Lądowisko UFO w Roxburgh - foto z samolotu
- p2c.1_3.jpg

&
(d) Naziemny wygląd lądowiska w Roxburgh
- p2d.1_3.jpg

Rys. P3. Przykłady lądowisk latających klusterów UFO.

&
(a) Kręgi zbożowe klustera UFO typu K6, Anglia
- p3a.1_3.jpg


(b) Krąg zbożowy z Ashburton, Nowa Zelandia, 1992.

&

(góra) Zdjęcie całego kręgu


- p3bh.1_3.jpg

&

(dół) Zjęcie lotnicze pola z tym kręgiem
- p3bl.1_3.jpg

&
(c) Lądowisko liniowego klustera UFO z Anglii
- p3c.1_3.jpg

&Rys. P4. Wschodnie obrzeże krateru Tapanui

- p4.1_3.jpg

~a2.5_4.jpg

Rys. P5. Porównanie krateru Tapanui i eksplozji tunguskiej- p5.1_3.gif

- c6.5_4.gif

Rys. P6. Tunele odparowane podczas podziemnych lotów UFO.

&
(a) Tunel Morona-Santiago, Ecuador


- p6a.1_3.jpg

- b4a.4b.jpg

&
(b) Zdjęcie Cocklebiddy Cave, Australia

- p6b.1_3.jpg

- b4b.4b.jpg


(c) Kształt i przebieg Cocklebiddy Cave, Australia
- p6c.1_3.gif

- b4c.4b.gif

&
(d) Deer Cave, Borneo, Malaysia


- p6d.1_3.jpg

- b4d.4b.jpg

&
(e) Autor na tle wejścia (od S) do Deer Cave
- p6e.1_3.jpg

- b4e.4b.jpg

Rys. P7. Ukrzyżowanie Jezusa nadzorowanego przez UFO - p7.1_3.jpg

- b2.7_2.jpg

Rys. Q1. Wygląd czteropędnikowego UFO śp. J.Wolskiego - q1.1_3.gif

Rys. Q2. Nocny wygląd czteropędnikowego UFO.


(a) Oryginalny szkic UFO wykonany przez widza
- q2a.1_3.gif


(b) Rekonstrukcja autora jak UFO to wyglądało
- q2b.1_3.gif

&Rys. Q3. Fotografia czteropędnikowego UFO (Albiosc).
- q1.1_3.jpg

Rys. R1. Rysunek UFOnautów oraz ich wehikułu typu K3 - r1.1_3.jpg


(Obramowanie) Wygląd magnokraftu typu K3
- r1_framed.1_3.gif

Rys. R2. Wygląd UFOnauty z jarzącym się pasem.

- r2.1_3.jpg

Rys. R3. Jedno z zdjęć błyskowych lecącego UFOnauty.
- r3.1_3.jpg

Rys. R4. UFOnauta nazywający siebie "Ausso".

- r4.1_3.gif

Rys. R5. UFOnauta przekraczający mur jak owad.

- r5.1_3.gif

Rys. R6. Jeden z 17-nastu śladów kroczących UFOnauty
- r6.1_3.jpg

Rys. R7. Historyczny rysunek napędu osobistego.

- r7.1_3.gif

Rys. S1. Zdjęcia zestawu niezespolonego UFO K7, Alberquergue.


(a) Wygląd zewnętrzny zestawu (patrz na czarne belki)- s1a.1_3.gif


(b) Przekrój pionowy zestawu pokazujący czarne belki- s1b.1_3.gif


(c) Całe zdjęcie pokazujące zestaw niezespolony UFO- s1c.1_3.jpg


(d) Powiększenie wehikułu pokazujące czarne belki
- s1d.1_3.jpg


(e) Zjęcie tego samego zestawu ale chwilę później
- s1e.1_3.jpg

Rys. S2. Prostokątne "czarne belki" z pola magnetycznego UFO K3.


(a) Powstanie "czarnych belek" w szpulce UFO
- s2a.1_3.gif


(b) UFO K3 w kształcie szpulki, Brazylia, 1969 rok- s2b.1_3.gif

Rys. S3. Wypalone zarysy kapsuły dwukomorowej.
- s3.1_3.jpg

Rys. S4. Kapsuła dwukomorowa wznoszącego się UFO.
- s4.1_3.gif

Rys. S5. Fotografie UFO w trybie soczewki magnetycznej.

&
(lewa) Kolorowa fotografia kapsuły UFO 1 generacji- s5l.1_3.jpg


(prawa) Nocna fotografia kapsuły UFO 1 generacji
- s5r.1_3.jpg

Rys. S6. Wygląd komory oscylacyjnej UFO odtworzony przez widza.


(lewa)
Przewidywany wygląd komory magnokraftu- s6l.1_3.gif


(prawa) Zaobserwowany wygląd komory UFO
- s6r.1_3.gif

Rys. S7. Starożytny schemat komory oscylacyjnej.
- s7.1_3.gif

Rys. S8. Babiogórskie zdjęcie komory oscylacyjnej niewidzialnego UFO.


(góra lewo)   Wygląd wylotów z pędników UFO.
- s8hl.1_3.gif

- d2hl.4b.gif

&
(góra prawo) Zdjęcie wylotu
pędnika UFO 2 generacji- s8hr.1_3.jpg
- d2hr.4b.jpg


(dół lewo)    Wygląd boczny kapsuły 2 generacji.
- s8ll.1_3.gif

- d2ll.4b.gif


(dół środek)  Lot światła w soczewce magnetycz.
- s8lm.1_3.gif

- d2lm.4b.gif


(dół prawo)  Mapka miejsca wykonania zdjęcia.
- s8lr.1_3.gif

- d2lr.4b.gif

Rys. T1. Zdjęcie teleportacyjnego UFO.


- t1.1_3.jpg

Zdjęcie autora typu paszportowego ("O autorze")

- prof_pajak.1_3.jpg
~jan.7_2.jpg

